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지상제어시스템

제원

[Boat Hull]

Material : Fiberglass Reinforced Plastic

Body Size : 1,830 x 600 x 330 (LxWxH/mm)

Weight : Approx. 32kg
(excluded Battery &Pedestal)

Operating Distance : 23km Max.

Cruising Speed : 2.0m/s normal (4.0m/s Max.)

Operating Hour : ~8Hrs@48VDC/60Ah

Power : 48VDC Battery
(배터리 사양 및 용량 변경 가능, 최대 60Ah)

[Propulsion]

Aluminum Deep Anodizing Waterproof Housing 
Motor Type : Brushless, 12 VDC, 3000 rev/min
High-power Brushless Electric Speed Controllers   

[RTK GPS]

수평 1cm +1 ppm, 수직 2cm +1 ppm

[Wireless Communication  Module]

Outdoor wireless LAN AP/Bridge

Frequency Band :2.4Ghz/5Ghz 12dBi 3x3 

Data Rate : 100Mbps

사이드 스캔 소나 장착



Single Beam Multi Beam Side Scan ADCP

싱글빔 2D 이미지소나 쓰레기수거

환경센서 사이드스캔소나 자력계

채수/수질센서 지층탐사기



Side Scan SONAR 견인 카니발 적재

Multi Beam 탑재

Single Beam 탑재

Multi Beam 수심측량



Single Beam Multi Beam Side Scan ADCP

사이드스캔소나

싱글빔 탑재

섬진강댐 측량

선체 양산

유류검출기

채수시스템

수질센서



Single Beam 
수심측량

공인시험
- 최대 주항 속도
- 주항 최대 롤/피치 변화량
- 최대 견인력

마스터 제작

멀티빔 탑재

배수량 테스트



제원

[Boat Hull]

Material : Fiberglass Reinforced Plastic,
Carbon Pipe, Aluminum Jig

Body Size : 1250x610x340 (LxWxH/mm)

Hull Weight : Approx. 6kg 이하
(Excluded Battery & Pedestal)

Operating Distance : 35km Max.

Cruising Speed : 4.0m/s normal (6.5m/s Max.)
GEOSONAR-T19 장착

Operating Hour : ~4Hrs@48VDC/40Ah

Power : 48VDC Battery, 40Ah
(Battery capacity changeable, Up to 80Ah)

[Propulsion] 

Thruster : GEOSONAR-T5, T11, T14, T19 장착
ESC : GEOSONAR-E30, E80 

금강 유속 3m/s 제자리 유지ADCP 선미 탑재

식생 걸림 테스트

식생 걸림 스크린 스크린 ADCP 탑재용

군집주항용 모델(해군 대상)



구조 설계

배수량 테스트

쓰레기 수거 임무장비 탑재

해군/육군특수목적용무인수상정

마스터 제작

마스터 완료

양산품

임무장비 탑재 공간

(제거 가능)

몰드제작 1

몰드제작 2 몰드제작 3



해검2와 해상시연




